第一章 单元测试
 
1、判断题：
传统大地测量方法可以建立地心坐标系
选项：
A:错
B:对
答案: 【错】
2、判断题：
传统大地测量无法建立全球统一的坐标框架
选项：
A:错
B:对
答案: 【对】
3、判断题：
传统大地测量方法可以同时测定点的三维坐标
选项：
A:错
B:对
答案: 【错】
4、判断题：
采用日夜对称观测的方法可以消除旁遮光的影响
选项：
A:错
B:对
答案: 【错】
5、单选题：
下面反映地球自转轴在本体内的运动状况的是
选项：
A:岁差
B:极移值
C:格林尼治真恒星时角
D:章动
答案: 【极移值】
6、多选题：
下面属于空间大地测量范畴的是
选项：
A:GNSS
B:VLBI
C:卫星测高
D:遥感成像
答案: 【GNSS;VLBI;卫星测高】
7、判断题：
卫星测高不属于空间大地测量范畴
选项：
A:错
B:对
答案: 【错】
8、判断题：
利用空间大地测量技术不能确定精确的大地水准面差距
选项：
A:对
B:错
答案: 【错】
9、判断题：
空间大地测量技术能够确定地心坐标
选项：
A:对
B:错
答案: 【对】
10、单选题：
利用下面卫星数据解算重力场模型解算精度最低的是
选项：
A:测高卫星
B:GRACE
C:GOCE
D:CHAMP
答案: 【测高卫星
】
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1、判断题：
地球自转是建立世界时的时间基准
选项：
A:对
B:错
答案: 【对】
2、判断题：
在常用的时间系统中，原子时最精确
选项：
A:对
B:错
答案: 【对】
3、单选题：
在常用的时间系统中，最精确的时间系统为
选项：
A:原子时
B:世界时
C:太阳时
D:历书时
答案: 【原子时
】
4、判断题：
频率准确度反映时钟的系统性误差
选项：
A:错
B:对
答案: 【对】
5、判断题：
频率稳定度反映了钟的系统误差
选项：
A:对
B:错
答案: 【错】
6、多选题：
下列属于太阳时的时间系统包括
选项：
A:世界时
B:真太阳时
C:民用时
D:平太阳时
答案: 【世界时;真太阳时;民用时
;平太阳时
】
7、判断题：
协调世界时与世界时之间时刻差需要保持在0.9s以内，否则将采取闰秒进行调整
选项：
A:对
B:错
答案: 【对】
8、判断题：
GLONASS时属于原子时，不需要闰秒
选项：
A:对
B:错
答案: 【错】
9、多选题：
下面不需要闰秒的时间系统为
选项：
A:TAL
B:UTC
C:GPS时
D:GLONASS
答案: 【TAL;GPS时】
10、多选题：
各国使用的历法主要包括
选项：
A:阳历
B:儒略日
C:阴历
D:阴阳历
答案: 【阳历;阴历
;阴阳历】
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1、判断题：
赤道岁差可以使春分点的位置西移
选项：
A:错
B:对
答案: 【对】
2、判断题：
固定平纬由于采用了周期为6天的数据来计算点的纬度，因此要比历元平纬稳定
选项：
A:对
B:错
答案: 【对】
3、判断题：
固定平极由于采用了固定平纬来计算极移位置，因此要比历元平极稳定
选项：
A:对
B:错
答案: 【对】
4、判断题：
瞬时天球赤道坐标系的三个坐标轴都是固定的
选项：
A:对
B:错
答案: 【对】
5、判断题：
协议天球坐标系现有两个，分别是J1950.0和J2000.0
选项：
A:对
B:错
答案: 【对】
6、判断题：
J2000.0为现在用的空固系，将来也有可能被淘汰
选项：
A:对
B:错
答案: 【对】
7、单选题：
在进行卫星轨道积分时所采用的坐标系统为
选项：
A:站心天球坐标系
B:地心天球坐标系
C:国际地球坐标系
D:参心坐标系
答案: 【地心天球坐标系
】
8、判断题：
CGCS2000是一个基于GPS定位技术建立起来的全球性的地心坐标系
选项：
A:错
B:对
答案: 【错】
9、多选题：
下列属于地心坐标系的是
选项：
A:ICRS
B:WGS84
C:BJ54
D:CGCS2000
答案: 【ICRS;WGS84;CGCS2000】
10、单选题：
从观测瞬间的真地球坐标系转换到观测瞬间的真天球坐标系，需要进行的转换是
选项：
A:旋转GST角
B:极移矩阵
C:岁差矩阵
D:章动矩阵
答案: 【旋转GST角
】
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1、判断题：
射电望远镜进行天体测量时的角分辨率和射电望远镜的口径成正比
选项：
A:错
B:对
答案: 【错】
2、判断题：
射电望远镜进行天体测量时的角分辨率和无线电信号的波长成正比
选项：
A:错
B:对
答案: 【对】
3、单选题：
下面需要将射电望远镜用电缆连接起来的是
选项：
A:甚长基线干涉测量
B:空间甚长基线干涉测量
C:e-VLBI
D:联线干涉测量
答案: 【联线干涉测量
】
4、判断题：
甚长基线干涉测量不需要电缆将两望远镜连接起来
选项：
A:对
B:错
答案: 【对】
5、判断题：
VLBI观测所需的时间和频率信号由各自独立的氢原子钟提供
选项：
A:对
B:错
答案: 【对】
6、判断题：
延迟量和延迟率的观测精度与系统的信噪比成正比
选项：
A:错
B:对
答案: 【对】
7、判断题：
目前世界上最大的单口径射电望远镜在中国贵州
选项：
A:对
B:错
答案: 【对】
8、判断题：
馈源质量的好坏影响天线的噪声
选项：
A:错
B:对
答案: 【对】
9、单选题：
VLBI系统的接收机的混频器的主要作用是将射频信号转换为
选项：
A:基频信号
B:低频信号
C:高频信号
D:中频信号
答案: 【中频信号
】
10、判断题：
VLBI不能用来进行人造飞行器定轨
选项：
A:对
B:错
答案: 【错】
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1、判断题：
目前部分SLR跟踪站可以在白天工作
选项：
A:错
B:对
答案: 【对】
2、多选题：
专门用于地球动力学应用和大地测量的专用卫星包括
选项：
A:Lageos-1
B:Etalon-2
C:Lageos-2
D:Etalon-1
答案: 【Lageos-1;Etalon-2;Lageos-2;Etalon-1】
3、单选题：
我国的SLR数据处理中心在
选项：
A:上海
B:长春
C:北京
D:武汉
答案: 【上海
】
4、判断题：
SLR跟踪站在全球的分布相对于GPS较均匀
选项：
A:错
B:对
答案: 【错】
5、判断题：
在IERS官网不能查到SLR跟踪站的坐标
选项：
A:对
B:错
答案: 【错】
6、判断题：
在利用SLR进行卫星定轨时，太阳辐射压也是一重要摄动因素，辐射压的大小和卫星的面质比成正比
选项：
A:错
B:对
答案: 【对】
7、判断题：
在利用SLR进行卫星定轨时，大气阻力的大小和卫星的面质比成正比
选项：
A:对
B:错
答案: 【对】
8、判断题：
人卫激光测距不能用来测定地球质心的位置
选项：
A:错
B:对
答案: 【错】
9、判断题：
用于测月的激光测距仪的指向精度要比用于测卫星的激光测距仪的指向精度要低
选项：
A:对
B:错
答案: 【错】
10、单选题：
下面月球表面放置的SLR激光反射器不能工作的是
选项：
A:Apollo 15
B:Lunakhod 2
C:Apollo 14
D:Lunakhod 1
答案: 【Lunakhod 1
】
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1、多选题：
在卫星轨道误差中，需要考虑的误差源主要包括
选项：
A:大气传播延迟
B:跟踪站坐标误差
C:海洋潮汐
D:太阳光压
E:固体潮汐
F:重力场模型
答案: 【大气传播延迟;跟踪站坐标误差;海洋潮汐;太阳光压;固体潮汐;重力场模型
】
2、判断题：
在进行测高数据误差改正时，卫星质心改正不用考虑
选项：
A:错
B:对
答案: 【错】
3、判断题：
在进行海面高的框架转换时，需要有四个参数
选项：
A:错
B:对
答案: 【对】
4、判断题：
在进行海面高的框架转换时，三个平移参数和一个偏差因子可以通过最小二乘的方法求得
选项：
A:错
B:对
答案: 【对】
5、判断题：
卫星从南半球向北半球运行在地面的投影轨迹称为降弧
选项：
A:错
B:对
答案: 【错】
6、判断题：
测高卫星每一周期相对应的弧的地面轨迹严格吻合
选项：
A:对
B:错
答案: 【错】
7、判断题：
利用测高数据可以计算垂线偏差
选项：
A:对
B:错
答案: 【对】
8、判断题：
利用测高数据不能反演海洋重力异常
选项：
A:错
B:对
答案: 【对】
9、判断题：
测高数据不能用来建立海洋大地水准面的数学模型
选项：
A:错
B:对
答案: 【错】
10、单选题：
一般把其他测高卫星的海面高都转换到下面哪颗卫星的框架下来
选项：
A:T/P
B:Jason-3
C:HY-2A
D:Jason-1
答案: 【T/P
】
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1、多选题：
下面属于卫星重力探测任务的是
选项：
A:GOCE
B:GRACE Follow-on
C:GRACE A 和 GRACE B
D:CHAMP
答案: 【GOCE
;GRACE Follow-on
;GRACE A 和 GRACE B;CHAMP】
2、判断题：
利用动力法测定地面点的重力属于重力力学反演问题
选项：
A:对
B:错
答案: 【对】
3、判断题：
利用卫星技术确定地球重力场属于重力力学正演问题
选项：
A:对
B:错
答案: 【错】
4、判断题：
解算的重力场模型的最高阶次与卫星的轨道高度没有关系
选项：
A:对
B:错
答案: 【错】
5、多选题：
卫星能量守恒法确定地球重力场包括
选项：
A:重力梯度测量
B:基于单星的能量守恒法
C:利用动力学法
D:基于双星的能量守恒法
答案: 【基于单星的能量守恒法;基于双星的能量守恒法】
6、判断题：
对于GRACE低–低卫星跟踪卫星任务，两颗卫星间的瞬时位差是恢复地球重力场的重要观测数据
选项：
A:对
B:错
答案: 【对】
7、判断题：
GOCE卫星不是采用重力梯度测量方式来确定地球重力场
选项：
A:对
B:错
答案: 【错】
8、判断题：
重力梯度测量不能利用差分加速度计测出重力位的二阶导数
选项：
A:对
B:错
答案: 【错】
9、判断题：
短波分量是重力场谱结构的主分量，精确确定重力场模型中的短波分量，就是为模型提供牢固和精密的框架
选项：
A:错
B:对
答案: 【错】
10、判断题：
GRACE双星计划能够反演重力场，但是由于其数据量稀少，因此不能提供短期至一天的时变重力场信息
选项：
A:错
B:对
答案: 【错】
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1、单选题：
下面不属于多普勒方式进行定位或定轨的系统为
选项：
A:子午卫星
B:CICADA
C:GPS
D:DORIS系统
答案: 【GPS
】
2、判断题：
当信号源与信号接收器之间作背向运动时，接收的信号频率减小
选项：
A:对
B:错
答案: 【对】
3、判断题：
当信号源与信号接收器之间作相向运动时，接收的信号波长压缩
选项：
A:错
B:对
答案: 【对】
4、判断题：
多普勒测量又称距离差测量
选项：
A:错
B:对
答案: 【对】
5、判断题：
利用多普勒计数不能确定两时刻的接收机与信标机之间的距离差
选项：
A:对
B:错
答案: 【错】
6、判断题：
DORIS系统的信标机在地面上，发射的信号由安装在卫星上的接收机接收。
选项：
A:错
B:对
答案: 【对】
7、判断题：
子午卫星发射器在卫星上，接收机在地面上
选项：
A:错
B:对
答案: 【对】
8、判断题：
DORIS系统采用UTC时间系统
选项：
A:对
B:错
答案: 【错】
9、判断题：
Galileo和GPS系统可以相互独立，又能相互兼容
选项：
A:错
B:对
答案: 【对】
10、多选题：
可以用来建立和维持地球参考框架的空间大地测量技术包括
选项：
A:SLR
B:VLBI
C:DORIS
D:GNSS
答案: 【SLR;VLBI;DORIS;GNSS】
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